
일자_ 2025년 6월 20일(금) 08:30~09:40
장소_ 제주 신화월드 랜딩 컨벤션 센터 LG층 랜딩볼룸A

Physical AI/로봇 특별세션

3차원 영상기반 AI 자율제조 로보틱스 솔루션 적용사례

서동균 본부장(이사)

㈜씨메스

•단국대학교 대학원 전자컴퓨터공학 졸업 (석사, 반도체 디스플레이 전공)
•現 ㈜씨메스 대외협력 본부장
•�범부처 Giga Korea 사업, 과기정통부 스마트제조혁신기술개발 사업, 산업통상자원부 글로벌산업기술 

협력/산업기술핵심 개발/소재부품기술개발 사업 등 다수 수행

엣지 컴퓨팅 기반 자율이송로봇 플릿관리 시스템과 실시간 협업 및  

동적 경로 계획

김형률 이사

유진로봇

•광운대 학사(제어계측공)
•고려대학교 석사(전자정보공)
•유진로봇( 2006년 ~ )
•�이종의 다중 모바일 물류 핸들링 로봇 통합 운영 시뮬레이터 및 실시간 플릿 매니지먼트 시스템 개발 

과제 주관 책임자
•자율이송 모바일 매니퓰레이팅 기반 지능형 제조 물류 시스템 개발 주관 책임자

4차 산업혁명에 이어 인공지능 기술이 제조 현장에 본격적으로 확산됨에 따라, 3차원 영상 기반의 인공지능 자율제조 로보틱스 
솔루션은 스마트 제조 및 물류 등 미래 산업의 핵심 기술로 자리매김하고 있다. 이에 본 발표에서는 해당 솔루션의 실제 적용 
사례를 소개함으로써, 급변하는 미래 산업 현장에서 자율제조 기술이 나아가야 할 방향을 함께 공유하고자 한다.
주요 내용으로는, 먼저 스마트 로보틱스 기술을 선도하는 기관인 씨메스를 소개하고, 이어서 3차원 영상 기반 인공지능 로보틱스 
기술의 개요와 기술적 특징을 설명한다. 또한, 이 기술이 제조 및 물류 등 다양한 산업 현장에 어떻게 적용되고 있는지를 실제 
사례를 통해 살펴본다. 마지막으로, AI 자율제조를 포함한 최신 기술 동향을 소개하며, 자율화된 제조 시스템이 미래 산업에 
미치는 영향을 함께 고찰한다.

엣지 컴퓨팅은 보안 강화, 비용 절감, 저지연 통신 기반의 실시간 데이터 처리라는 장점을 바탕으로, 산업 현장의 자동화에서 
핵심적인 인프라로 자리잡고 있다. 특히, 설비나 IT 시스템뿐만 아니라, 작업 현장을 안전하고 효율적으로 이동하며 물류 작업을 
지원하는 자율주행 로봇의 운영에 있어 그 중요성이 더욱 부각되고 있다.
현장에서 요구되는 다양한 역할의 물리적 자동화를 실현하기 위해서는 이기종 로봇 간의 협력과 멀티 로봇의 통합 운영이 
필수적이다. 이에 본 발표에서는, 실제 산업 현장의 프로세스에 맞춰 실시간으로 공간과 상황을 인식하고 이에 효율적으로 
대응함으로써 작업 효율을 높이고 작업자의 부담을 줄이는 플릿 관리 시스템 구축 경험을 공유하고자 한다.

시간 발표주제 발표자(소속)

08:30~09:05 3차원 영상기반 AI 자율제조 로보틱스 솔루션 적용사례
서동균 본부장

(㈜씨메스)

09:05~09:40
엣지 컴퓨팅 기반 자율이송로봇 플릿관리 시스템과  

실시간 협업 및 동적 경로 계획
김형률 이사
(유진로봇)

2025년도 한국통신학회 하계종합학술발표회 특별프로그램

프로그램

강연 소개


