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Physical AI는 인공지능이 물리적 환경과 실시간 상호작용하며 사이버세계와 물리세계를 통합하는 새로운 패러다임이다. 본 
발표는 통신네트워크의 관점에서 Physical AI를 가능하게 하는 ROS2 DDS 통신에 대해 소개한다. 

주로 인지-판단에 머물던 Open-Loop AI 기술이 발전하여, 외부 환경과의 물리적 상호작용을 통해 인지-판단-행동의 과정이 
계속해서 반복되는 Closed-Loop AI 시대가 도래하였다. 특히 매우 복잡한 물리적 시스템에 대한 고난도 제어 기술과 인지-
판단-행동을 한꺼번에 학습하는 end-to-end 학습을 기반으로 하는 Physical AI 기술은 Closed-Loop AI를 구현하는 데 
매우 중요한 역할을 하고 있다. 본 발표에서는 Physical AI를 활용한 다양한 로봇과 드론에 대한 응용과 데모를 소개하고, 실제 
구현상에서 발생하는 어려움을 논의한다. 또한, 시뮬레이션과 실제 간의 간극을 줄이는 방법들과 실제 구현을 위한 Physical 
AI의 경량화 기술들도 소개한다.
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CES 2025 기조연설에서 엔비디아 CEO 젠슨 황은 차세대 AI의 패러다임으로 Physical AI를 제시했다. Physical 

AI는 로봇, 자율주행차, 스마트 공간과 같은 자율 시스템이 실제(물리적) 세계에서 복잡한 동작을 인식하고 이해하고 

수행할 수 있도록 한다. 본 세션에서는 Physical AI를 가능하게 하는 통신네트워크 기술은 물론 Physical AI가 중요

한 역할을 하게 될 Closed-Loop AI에 대한 강연이 진행된다.


