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요 약  

 
다입자 양자 배터리의 최적 제어는 큐비트 수 N 에 따라 상태 공간이 지수적으로 확장되는 문제로 인해 강화학습 

적용에 본질적인 확장성 한계를 가진다. 본 연구는 Tavis-Cummings 모델에서는 큐비트의 순서가 결과에 영향을 주지 

않는다는 물리적 특성에 착안하여, 출력이 입력 순서에 무관(Permutation Invariant)한 그래프 신경망 정책을 강화학습에 

도입함으로써 초흡수(superabsorption) 이득을 안정적으로 활용하는 방안을 제시한다. Graph Convolutional 

Network(GCN), Graph Attention Network(GAT), MLP(Set)을 순서 무관 정책으로 활용하고, 순서 정보를 그대로 

사용하는 Multi-Layer Perceptron(MLP)을 비교군으로 설정하여 N=2~8 구간에서 PPO(Proximal Policy Optimization) 

학습을 수행한다. 순서 무관 정책은 N=8 에서 99% 이상의 평균 최종 에너지를 달성한 것에 반해, MLP 는 동일 조건에서 

73% 수준에 그쳤다. 특히 GCN 은 GAT, MLP(Set)와 동등한 충전 효율을 달성하면서도 파라미터 수와 학습 시간을 

최소화하여, 대규모 양자 배터리 환경으로의 확장 가능성을 확인하였다. 

 

ⅠⅠ..  서서  론론  

양자 배터리는 양자 시스템의 집단 상호작용을 

제어하여 기존 배터리를 능가하는 성능을 구현하려는 

기술로써 주목받고 있다[1]. 특히 다수의 큐비트가 

집단적으로 상호작용할 때 충전 효율이 𝑁𝑁2 에 비례하는 

초흡수 현상이 나타나며, 이론적 충전 시간을 𝑂𝑂(1/
𝑁𝑁)수준으로 단축할 수 있는 잠재력을 가진다. 이러한 

양자 이득을 최대로 활용하기 위해서는 외부 제어 

신호를 정밀하게 조정하는 것이 필수적이며, 복잡한 제어 

전략을 데이터 기반으로 최적화할 수 있는 강화학습이 

실질적인 수단으로 제시된다[2]. 그러나 다중 큐비트 

환경에서의 강화학습은 큐비트 수가 증가함에 따라 상태 

공간 차원이 2𝑁𝑁으로 증가하면서, 정책망이 탐색해야 할 

공간이 과도하게 넓어지는 학습 불안정과 과도한 계산 

자원을 필요로 한다. 

본 연구는 이러한 확장성 한계를 극복하기 위해, 제어 

대상인 Tavis-Cummings(TC)모델의 물리적 특성을 

정책 신경망 구조에 반영하는 전략을 제안한다. TC 

모델은 모든 큐비트가 공진기와 균일하게 

상호작용하므로, 큐비트의 순서를 어떻게 바꾸더라도 

관측되는 물리량은 동일하다. 이러한 순서 무관성을 학습 

모델에 반영하면, 본질적으로 동일한 상태의 중복 탐색을 

막아 고차원 상태 공간에서도 안정적이고 효율적인 

학습이 가능하도록 한다. 

ⅡⅡ..  방방법법론론    

22--11..  양양자자  배배터터리리  환환경경::  TTaavviiss--CCuummmmiinnggss  모모델델  

 

물리적 환경은 𝑁𝑁개의 동일한 2 수준 큐비트가 단일 

모드 공진기와 상호작용하는 TC 모델을 기반으로 

구성한다. 시스템의 해밀토니안은 다음과 같다. 

 
H(t) =  Hdrift + Ω(t)Hdrive 

여기서 Hdrift 는 시스템 자체의 운동을 기술한다. 

큐비트의 고유 진동수 ω0 = 1.0 , 결합 강도 𝑔𝑔 = 0.1으로 

설정한다. Ω(t) 는 에이전트가 제어하는 제어 신호의 

크기이며, Hdrive 는 이 신호와의 상호작용을 나타낸다. 

물리적 제약을 반영하여 신호 크기는 |Ω(𝑡𝑡)| ≤ 2.0으로 

제한한다. 보상은 각 시간 단위에서 저장 에너지 

증가분에 제어 비용 0.01|Ω(𝑡𝑡)|을 뺀 값으로 정의한다. 

22--22..  상상태태  표표현현과과  정정책책망망  

네 가지 유형의 정책망을 PPO(Proximal Policy 

Optimization) 알고리즘 상에서 학습시켜 그 성능을 비교 

분석한다[3]. 각 모델은 동일한 물리 환경과 

상호작용하지만, 상태 정보를 처리하는 방식에서 차이를 

보인다. 실험은 N={2, 3, 4, 6, 8} 큐비트 수에서 진행한다. 

 MMLLPP(Multi-Layer Perceptron): 전체 양자 상태 

벡터( 2𝑁𝑁 )를 실수 표현으로 변환해 입력하며, 이 

구조는 큐비트의 순서 정보에 민감하게 반응하여, 

동일한 물리적 상태라도 큐비트 순서가 다르면 다른 

출력 값을 생성할 수 있다. 
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그그림림  11..  큐큐비비트트  수수  NN에에  따따른른  ((aa))  최최종종  에에너너지지,,  ((bb))  학학습습  시시간간,,  ((cc))  파파라라미미터터  수수  비비교교.. 

 MMLLPP((SSeett)): 각 큐비트의 개별 

관측값 (⟨𝑋𝑋𝑖𝑖⟩, ⟨𝑌𝑌𝑖𝑖⟩, ⟨𝑍𝑍𝑖𝑖⟩) 을 동일한 가중치를 가진 

MLP 로 처리한 후, 각 특징들의 평균을 구해 순서에 

무관한 집합 표현을 만든다. 

 GGCCNN(Graph Convolutional Network): 큐비트를 

노드로, 상호작용을 엣지로 하는 완전 연결 그래프를 

구성한다. 그래프 합성곱 연산을 통해 각 큐비트의 

정보를 이웃 큐비트들과 모아서 통합하고, 

최종적으로 전체 노드 정보의 평균을 취해 순서에 

무관한 그래프 수준 표현을 얻는다. 

 GGAATT(Graph Attention Network): GCN 과 동일한 

그래프 구조를 사용하지만, 어탠션 메커니즘을 통해 

노드(큐비트) 간 정보 교환 가중치를 동적으로 

학습한다[4]. 이후 시스템 상태에 따라 중요한 

상호작용에 더 비중을 둘 수 있고, 전체 평균을 통해 

순서 무관성을 확보한다. 

ⅢⅢ..  실실험험  및및  결결과과 

33--11..  모모델델  구구조조별별  성성능능 

그림 1-(a)에서 순서 무관 정책망인 GCN, GAT, 

MLP(Set) 모델은 최종 저장 에너지는 N=8 기준에서 

이론적 최대값(8.0)의 99% (7.95± 0.01)를 달성하였다. 

반면, MLP 방식은 최대 에너지의 약 73% (5.86) 수준에 

머물러, 고차원 공간에서 초흡수 현상 유도의 안정성이 

떨어진다. 그림 1-(b), (c)는 모델의 효율성을 평가한다. 

GCN 은 GAT 와 학습 시간이 약 8% 소폭 빨랐으며, 

파라미터 규모는 GAT, MLP(Set)보다 절반 이하의 

현저히 적은 파라미터를 사용하여 계산 효율성과 추론 

속도 측면에서 효과적이다. 

33--22..  초초흡흡수수  제제어어  전전략략  분분석석  

 
그그림림  22..  시시간간에에  따따른른  정정규규화화된된  충충전전률률  ((GGCCNN,,  NN==88))  

 
그림 2 는 N=8 환경에서의 GCN 정책망의 정규화된 

위상 정렬 효율( −Ω(𝑡𝑡)|∑ ⟨𝑌𝑌𝑖𝑖⟩𝑖𝑖 |/𝑁𝑁 )의 시간적 변화를 

보여준다. 이는 외부 신호와 큐비트 집단의 위상이 

얼마나 일치하는지를 나타내는 척도이다. 초기 구간(붉은 

음영)에서 강한 제어 신호 세기를 인가하여 큐비트들의 

위상을 빠르게 맞춘다. 그와 동시에 효율이 양수인 

구간(푸른 음영)에서는 제어 신호와 위상이 동기화되어 

에너지가 지속적으로 축적된다. 충분한 에너지 충전 이후 

신호 강도를 점차 줄여가는 전략을 학습했다. 에너지와 

충전시간 모두에서 효율적인 제어 달성 방법을 찾아낸 

것으로, 하드웨어 적용 시 제어 에너지를 줄일 수 있다. 

추가적으로, N=8 에서 기본, 에피소드별, 스텝별 무작위 

순서 입력을 각각 100 회 평가한 결과, 순서 무관 

정책(GAT/GCN/MLP(Set))은 세 조건 모두에서 최종 

에너지가 7.66±0.25 수준으로 거의 움직이지 않았고, 

순열에 민감한 MLP 는 5.66±1.42 까지 흔들려 입력 

순서에 따라 초흡수 성능이 크게 저하됐다. 이는 정책이 

순서 무관성을 내재화할수록 결정적 평가에서 보이지 

않던 변동성까지 억제할 수 있음을 보였다. 

IIVV..  결결론론  

본 연구는 다중 큐비트 양자 배터리의 TC 모델이 

갖는 순서 무관성을 활용하여, 강화학습의 확장성 문제를 

해결하는 그래프 신경망 기반 제어 프레임워크를 

제안했다. 입력 순서에 무관하도록 설계된 GCN, GAT, 

MLP(Set)과 순서 의존적 MLP 를 비교한 결과, GCN 이 

초흡수 현상을 가장 안정적으로 구현하면서 학습 시간과 

파라미터 효율성에서 가장 우수했다. 이는 물리 시스템의 

특성을 모델 구조에 반영하는 것이 고차원 제어 문제에 

효과적이다. 향후에는 노이즈 특성을 반영한 실제 양자 

기기의 강건한 제어 정책 학습, 대규모 다입자 양자 

시스템으로 확장하는 연구를 진행할 계획이다. 
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적용에 본질적인 확장성 한계를 가진다. 본 연구는 Tavis-Cummings 모델에서는 큐비트의 순서가 결과에 영향을 주지 

않는다는 물리적 특성에 착안하여, 출력이 입력 순서에 무관(Permutation Invariant)한 그래프 신경망 정책을 강화학습에 
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Network(GCN), Graph Attention Network(GAT), MLP(Set)을 순서 무관 정책으로 활용하고, 순서 정보를 그대로 

사용하는 Multi-Layer Perceptron(MLP)을 비교군으로 설정하여 N=2~8 구간에서 PPO(Proximal Policy Optimization) 

학습을 수행한다. 순서 무관 정책은 N=8 에서 99% 이상의 평균 최종 에너지를 달성한 것에 반해, MLP 는 동일 조건에서 

73% 수준에 그쳤다. 특히 GCN 은 GAT, MLP(Set)와 동등한 충전 효율을 달성하면서도 파라미터 수와 학습 시간을 

최소화하여, 대규모 양자 배터리 환경으로의 확장 가능성을 확인하였다. 

 

ⅠⅠ..  서서  론론  

양자 배터리는 양자 시스템의 집단 상호작용을 

제어하여 기존 배터리를 능가하는 성능을 구현하려는 

기술로써 주목받고 있다[1]. 특히 다수의 큐비트가 

집단적으로 상호작용할 때 충전 효율이 𝑁𝑁2 에 비례하는 

초흡수 현상이 나타나며, 이론적 충전 시간을 𝑂𝑂(1/
𝑁𝑁)수준으로 단축할 수 있는 잠재력을 가진다. 이러한 

양자 이득을 최대로 활용하기 위해서는 외부 제어 

신호를 정밀하게 조정하는 것이 필수적이며, 복잡한 제어 

전략을 데이터 기반으로 최적화할 수 있는 강화학습이 

실질적인 수단으로 제시된다[2]. 그러나 다중 큐비트 

환경에서의 강화학습은 큐비트 수가 증가함에 따라 상태 

공간 차원이 2𝑁𝑁으로 증가하면서, 정책망이 탐색해야 할 

공간이 과도하게 넓어지는 학습 불안정과 과도한 계산 

자원을 필요로 한다. 

본 연구는 이러한 확장성 한계를 극복하기 위해, 제어 

대상인 Tavis-Cummings(TC)모델의 물리적 특성을 

정책 신경망 구조에 반영하는 전략을 제안한다. TC 

모델은 모든 큐비트가 공진기와 균일하게 

상호작용하므로, 큐비트의 순서를 어떻게 바꾸더라도 

관측되는 물리량은 동일하다. 이러한 순서 무관성을 학습 

모델에 반영하면, 본질적으로 동일한 상태의 중복 탐색을 

막아 고차원 상태 공간에서도 안정적이고 효율적인 

학습이 가능하도록 한다. 

ⅡⅡ..  방방법법론론    

22--11..  양양자자  배배터터리리  환환경경::  TTaavviiss--CCuummmmiinnggss  모모델델  

 

물리적 환경은 𝑁𝑁개의 동일한 2 수준 큐비트가 단일 

모드 공진기와 상호작용하는 TC 모델을 기반으로 

구성한다. 시스템의 해밀토니안은 다음과 같다. 

 
H(t) =  Hdrift + Ω(t)Hdrive 

여기서 Hdrift 는 시스템 자체의 운동을 기술한다. 

큐비트의 고유 진동수 ω0 = 1.0 , 결합 강도 𝑔𝑔 = 0.1으로 

설정한다. Ω(t) 는 에이전트가 제어하는 제어 신호의 

크기이며, Hdrive 는 이 신호와의 상호작용을 나타낸다. 

물리적 제약을 반영하여 신호 크기는 |Ω(𝑡𝑡)| ≤ 2.0으로 

제한한다. 보상은 각 시간 단위에서 저장 에너지 

증가분에 제어 비용 0.01|Ω(𝑡𝑡)|을 뺀 값으로 정의한다. 

22--22..  상상태태  표표현현과과  정정책책망망  

네 가지 유형의 정책망을 PPO(Proximal Policy 

Optimization) 알고리즘 상에서 학습시켜 그 성능을 비교 

분석한다[3]. 각 모델은 동일한 물리 환경과 

상호작용하지만, 상태 정보를 처리하는 방식에서 차이를 

보인다. 실험은 N={2, 3, 4, 6, 8} 큐비트 수에서 진행한다. 

 MMLLPP(Multi-Layer Perceptron): 전체 양자 상태 

벡터( 2𝑁𝑁 )를 실수 표현으로 변환해 입력하며, 이 

구조는 큐비트의 순서 정보에 민감하게 반응하여, 

동일한 물리적 상태라도 큐비트 순서가 다르면 다른 

출력 값을 생성할 수 있다. 
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