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요 약  

 
최근 항만 산업에서도 시대 흐름에 맞춰 디지털 전환이 활발히 이뤄지고 있다.  본 연구는 국내 항만 연구 한계

를 극복하기 위해 디지털 트윈 기술을 이용하여 기자재 성능 검증을 위한 가상 항만 시스템을 개발하는 것을 제안
한다. 디지털 트윈 기술을 통해 항만, 해상 기자재 정보를 구축한 후 시스템 연동과 시뮬레이션 분석을 활용한 시

나리오를 기반으로 디지털 트윈 프로토 타입을 구현한 결과 최상의 테스트 베드를 제공할 수 있음을 입증하였다. 

 

 

ⅠⅠ..  서서  론론  

최근 해양물류 산업은 디지털 전환과 더불어 효율적

이고 안전한 운영을 위한 새로운 기술적 접근이 요구

되고 있다. 특히 디지털 트윈은 가상 공간에서 항만과 

선박의 운용 환경을 재현하여 장비 성능 검증, 운영 

최적화, 시나리오 기반 분석을 가능하게 하는 핵심 기

술로 주목받고 있다.  

본 연구는 2023년 해상 디지털 테스트베드를 구축

하여 초기 개념을 검증하였으며, 2024년에는 가상 항

만 시스템을 개발하여 항만 차원의 시뮬레이션 적용 

가능성을 확인하였다. 이러한 성과를 바탕으로 2025년

에는 시뮬레이션 평가기술을 중심으로 연구를 확장하

고 있으며, 항만과 선박 간 연계 시나리오를 통합한 

성능검증 체계 구축에 주력하고 있다. 

본 연구에서는 기존 연구의 연속선상에서 디지털 트

윈 기반 해상물류 성능검증 시뮬레이션을 제안하고, 

이를 통해 항만 및 선박 통합 운영의 효율성과 신뢰성

을 제고할 수 있는 방향을 제시하고자 한다. 

 

ⅡⅡ..  본본론론  

본 연구에서 해상물류 성능검증 시뮬레이션의 실질적 

구현과 검증을 위해 시뮬레이션 결과값의 시각화, API 

Gateway 시스템, 가상 항만 시스템(디지털 트윈) 구현을 

주요 목표로 설정하였다. 이를 통해 실제 적용 가능한 기

술적 성과를 확보하고자 하였다. 

먼저, 시뮬레이션 시각화 단계에서는 시뮬레이터 출력

값과 데이터 포맷을 검토하여 요구사항을 정의하였다. 이

후 시각화 모델을 설계하고, 데이터 연동 인터페이스와 

UI를 개발하여 사용자 중심의 인터랙션 기능을 구현하였

다. 결과물은 테스트베드 환경에서 최적화 검토를 거쳤으

며, 유관 기관과의 협업을 통해 OSP 및 시나리오 연동 

방안을 마련하였다.  

API Gateway 구현에서는 관리 기능 및 보안 체계를 

포함한 기본 요구사항을 정의하고, 이를 기반으로 모듈화

된 구조를 설계하였다. 프로토타입 개발과 단위 테스트를 

거쳐 성능 검증을 수행하였으며, 실제 운영 환경에 배포 

가능한 수준의 시스템을 구현하였다. 또한 연계 방안을 

도출하고 성능 개선 방향을 제시하여 실무 적용 가능성

을 검증하였다. 

마지막으로, 가상 항만 시스템 구축에서는 디지털 트윈 

모델링을 확장하여 선박 특성과 해양 환경 요소를 반영

하였다. 시뮬레이션 재실행 기능과 다양한 시나리오별 디

지털 트윈 구현을 통해 유연한 운영 검증이 가능하도록 

하였으며, 성능 검증 및 부하 테스트를 통해 안정성을 확

보하였다. 

 

ⅢⅢ..  결결론론  

본 연구는 디지털 트윈을 기반으로 한 해상물류 성능

검증 시뮬레이션을 구현하고 검증함으로써, 가상 공간에

서 항만·선박 운영을 재현하고 성능을 평가할 수 있는 구

체적 체계를 마련하였다. 시뮬레이션 결과값의 시각화는 

디지털 트윈 환경에서 데이터를 직관적으로 활용할 수 

있는 기반을 제공하였으며, API Gateway는 디지털 트윈 

플랫폼과 외부 시스템 간의 안정적 연계를 지원하였다. 

또한 가상 항만 시스템은 디지털 트윈 모델링을 확장하

여 실제 운용 조건을 반영함으로써, 다양한 시나리오에 

대응 가능한 성능 검증을 가능하게 하였다. 

이와 같은 결과는 디지털 트윈이 해상물류 분야에서 

단순한 가상 재현을 넘어 실질적인 성능평가와 운영 최

적화의 도구로 기능할 수 있음을 보여준다. 나아가 본 연

구는 디지털 트윈 기반 성능검증 시뮬레이션이 스마트 
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항만 구축과 자율운항선박 연계 등 미래 해양산업 발전

을 위한 핵심 기술임을 확인하였다. 향후에는 실증 환경 

확장과 데이터 기반 고도화를 통해 디지털 트윈의 활용

성을 더욱 강화할 필요가 있다. 

 

.  

AACCKKNNOOWWLLEEDDGGMMEENNTT  

Put sponsor acknowledgments.  

본 연구는 2025 년도 해양수산부 재원으로 해양수산과학기

술진흥원의 지원을 받아 수행되었음 

(20220531, 시뮬레이션 평가기술개발) 또는 

(20220544, 실해역 성능검증 기반기술 개발) 

  

참참  고고  문문  헌헌  

[1] CHUNG Tae-Won, JSL, “Advanced Case Analysis and 
Implications of a Smart Seaport” vol.34, no.3, 통권 100 호 
pp. 490, 2018 
[2] 홍성범. "디지털 트윈이 적용된 해상물류 통신기술검증 
테스트 베드", 제 10-2022-187643 호, 출원일 2022 년 12
월 28 일. 

2025년도 한국통신학회 추계종합학술발표회

0256


