
네트워크 모니터링을 위한 다중드론 스케쥴링 기법

강영은, 김중헌

고려대학교 전기전자공학부

yeongeun@korea.ac.kr, joongheon@korea.ac.kr

Multi-Drone Scheduling for Network Surveillance

　Yeongeun Kang and Joongheon Kim

School of Electrical Engineering, Korea University

요 약

본 논문은 다중 드론을 활용한 네트워크 환경 인지에 대해서 논한다. 자율 드론은 에너지 자원이 매우 제약되어 있으므로
해당 제약 하에서 에너지 자원을 잘 활용하면서 네트워크 모니터링 성능을 높이는 기술 동향에 대해서 논한다.

Ⅰ. 서 론

최근 다양한 극한의 환경을 모니터링하는 기술이 차세대 네트워크의 주

된연구방향으로논의되고있다. 이러한극한의환경은네트워크망과구

조를 구성하기가 힘들기 때문에 인공위성이나 드론 등의 이동 객체를 활

용하는 방식이 주되게 고려되고 있다.

본 논문에서는 이러한 여러 가지 기술 중에서 다중의 드론이 존재하는

네트워크 환경에서 이들 드론을 활용한 기술이 존재할 때에 주로 어떠한

문제가연구에서 논의되고있는지와해당드론을 활용한네트워크모니터

링 기술의 개요를 설명한다.

Ⅱ. 드론기반 네트워크 모니터링에서의 주된 연구 주제

본 장에서는 드론을 활용한 환경에서 어떠한 문제가 주로 논의되는지에

대해서 본한다.

1) 에너지효율성: 드론은 체공 시간이 주로 한 시간 혹은 그보다 적은 시

간이기 때문에 에너지 효율적인 동작이 매우 중요하다. 따라서 에너지 효

율적인 드론 자체 내의 요소들의 제어와 드론 들 간의 통신 및 운영 제어

가 주로 논의된다.

2)군집비행:드론은 하나의 기기가 가지는 자원이나 에너지의 제약이 매

우크기때문에여러드론이함께동작하는군집주행기술이최근다양한

방식으로 논의되고 있다.

3)드론주행경로최적화(TrajectoryOptimization):드론은 어떠한 경로

로 주행을 하는지에 따라서 네트워크 모니터링의 반경과 그에 따른

Surveillance 성능의 차이를 가져온다. 따라서 드론 주행 경로 최적화 연

구는 최근 많은 관심을 받고 있다.

4)비디오Surveillance성능향상:드론은 그 기능에 제약이 매우 크기 때

문에 고성능 카메라를 사용하는 것은 원천적으로 힘든 경우가 존재한다.

따라서이러한 상황에서고성능의네트워크모니터링을 하기위한방법에

대한 연구가 활발히 진행되고 있다.

Ⅲ. 드론 기반 모니터링 알고리즘

본 장에서는 드론 기반 모니터링 알고리즘의 개요에 대해서 논한다. 가

장 먼저에너지, 탐색성능, 그리고 Surveillance 성능 등다양한면에대해

서최적화를 수행하는 [1] 알고리즘이 제안된다. 더불어에너지충전을동

적으로 수행하기 위한 알고리즘도 제안이 되며 그 중에서 옥션 알고리즘

을 통하여 에너지 자원을 할당받기 위한 알고리즘도 제안이 된다 [2]. 또

한 segmented regression 방식을활용한전체 탐색지도를학습하는알고

리즘도 제안되고 있다 [3]. 마지막으로 UAV가 어떠한 위치에배치되어야

하는지에 대한 예측 알고리즘도 적극적으로 제안되고 있다 [4].
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