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요 약  

 
본 논문은 광학 직교 주파수 분할 다중 방식 (OOFDM, Optical Orthogonal Frequency-

Division Multiplexing) 방식으로 코딩한 펄스를 이용한 고속 다채널 라이다 스캐너에 관한 

것이다. 송신기는 픽셀 위치 정보를 OOFDM 으로 코딩한 후 부반송파 파장별로 레이저 

펄스를 분광하고, 주사 방향으로 프리즘을 조정하여 송출한다. 수신기는 부반송파 파장별로 

물체에 맞고 돌아온 신호를 디코딩하여 물체까지 거리를 ToF(Time-of-Flight) 방식으로 

계산한다. 

 

 

Ⅰ. 본 론  

본 논문에서는 OCDMA (Optical Code Division 

Multiple Access) 방식을 사용한 순차 측정 방식의 

라이다 시스템[1-3]과 동시 송출 방식의 라이다 

시스템을 OOFDM 방식으로 변경한 라이다 스캐너를 

제안한다. 측정 방향에 따라 설계한 OOFDM 을 이용하여 

송신 데이터 생성하고, 이를 각각의 부반송파에 따라 

분리하고, 스캐닝 패턴에 따라 레이저 펄스 주사 방향과 

측정 간격에 따라 프리즘 회전하고, 측정 밀도에 따라 

프리즘 직선 이동을 제어한다. 수신한 개별 부반송파 

신호를 합쳐서 OOFDM 으로 수신 데이터를 복원하고, 

각각의 부반송파 신호마다 ToF, 신호 세기, 신호 폭, 

주파수 변화를 측정하고, 이를 이용하여 거리 및 이동 

속도를 계산한다. 신호 처리 방법을 통한 다양한 광학 

수차 보정하고, 측정 방향 정보를 이용하여 하나의 

3 차원 영상을 생성한다. 그림 1 은 제안하는 라이다 

스캐너의 송신부를 나타낸 것이며, 그림 2 는 수신부를 

나타낸 것이다. 

 
그림 1. 제안 라이다의 송신부 

 

 
그림 2. 제안 라이다의 수신부 

 

Ⅱ. 결 론  

본 논문에서 OOFDM 코딩을 적용한 라이다 스캐너를 

제안하였다. 제안하는 방식은 다수의 부반송파에 부호화 

코드를 사용한 레이저 펄스를 송출하면, 수신부에서 

코드를 이용하여 반사파 식별이 가능하여 최대 측정 

거리에 따른 수신 대기가 필요 없다. 또한 초당 측정점의 

개수 제한이 없어지고 다수의 측정점을 동시에 측정이 

가능하여 고해상도와 고프레임률로 측정이 가능하다. 
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